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2） 扩展不同旋转、缩放、剪切和局部拉伸条件

下的路径补偿试验，系统分析重投影、轮廓、路径与

实际切边误差，并完善全局仿射残差超限时的 TPS、

分片仿射和自动拒绝机制； 

3） 进一步优化 Adapter 的参数效率，在统一数

据和提示条件下完成各结构独立训练消融，并分别记

录分割任务、路径优化与多横梁控制的评价指标、运

行日志和代码版本。 

©The author(s)  0 4. This is an open access article under the CC 

BY-NC-ND 4.0 License (https://creativecommons.org/licenses/ 

by-nc-nd/4.0/) 
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